SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-2
ROBOTY ZIEMNE
CPV-45111200-0

OBIEKT: BUDOWA BUDYNKU MIEJSKIEGO PRZEDSZOLA NR 17

WRAZ Z INSTALACJAMI WEWNETRZNYMI ORAZ DROGA WEWNETRZNA,
PARKINGAMI, ELEMENTAMI MALEJ ARCHITEKTURY

| ZJAZDAMI Z UL KOSSOBUDZKIEGO

INWESTOR: URZAD MIASTA PLOCKA
09-400 PLOCK
STARY RYNEK 1

JEDNOSTKA PROJEKTOWA : SPOLDZIELNIA PRACY
. INWESTPREXKT SWIETOKRZYSKI ”
25-520 KIELCE. UL. TARKIWA 18

Opracowata:

mge.imenryka Sattawa

Kielce, grudzia 2019r



1. WSTEP:

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotycice wykonania i
odbioru robot ziemnych przy budowie Miejskiego mizekola NR 17

przy ul. Kossobudzkiego w Plocku.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokarperetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji wiej wymienionych robdét.

1.3. Zakres robot
Zakres robot olgtych niniejsa specyfikacja dotyczy prowadzenia robot ziemnych
zwigzanych z budowobiektéw wyszczegolnionych w poz.1.1

1.4. Ogolne wymagania dotycgece robot
» wykonawca odpowiedzialny za jado robot oraz zgodrié z dokumentag)
projektows , specyfikacja technican Ogolne wymagania dotygze robot podano
w ST-1 WO.
e odbior podiga przed rozpoexiem roboét fundamentowych jak réwniecery
stopnia zagszczenia gruntu musi dokanautor dokumentacji geotechnicznej lub
uprawniony geolog na koszt Wykonawcy robot.

2. MATERIALY.

Materialami stosowanymi do wykonania rob@dicych tematem niniejszej specyfikacii
Sa:

e Humus zdsty z terenu

e Grunty wydobyty z wykopow

e Grunt piaszczysty

» Piasek

3. SPRZET

Roboty ziemne zwizane z wykonywaniem wykopdéw, prowadzone mbgc recznie lub
przy wyciu sprztu mechanicznego:

* Koparka

e Spycharka

* tadowarka

e Zageszczarka wibracyjna

* Inny sprzt zaakceptowany przez Inwestora

4. TRANSPORT

Do przewozu wszelkich materiatdw sypkich i zbrylohyjak ziemia, kruszywo, gruz,
stosowane ddla samochody samowytadowcze — wywrotki.
Kazdy srodek transportu winien byaakceptowany przez Inwestora.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Warunki ogoélne:

Ogolne warunki wykonania i odbioru robot podan&wWWO.

Wykonywanie wykopdw mize nasipi¢c zgodnie ze Specyfikagj Techniczna i po
wyrazeniu zgody przez Inwestora .Roboty ziemne wykoryagodnie z normami
PN-B-10736, PN-B-06050.



Przed przyspieniem do wykonywania wykopdéw naie
e Zapozné sig z planem zagospodarowania terenu, planem wysakoym,
projektowanym obiektem, badaniami geotechniczngmintu.
* Wyznaczy trwale w terenie osie geometryczne realizowandgekiu,
* Oznaczy szerokéc¢ wykopow , zarysy skarp itp.,
* Przygotowa teren poprzez usugtie gruzu i kamieni,
*  Wykona wszystkie urzdzenia odwadniage , zabezpieczgje wykopy i nasypy
przed wodami opadowymi i powierzchniowymi.
Urzadzenia odwadniage naley kontrolowa& i konserwowa przez caly czas trwania
robot.
Wykopy pod fundamenty i instalacje rurggowe wykona do gkbokcdsci 0,1-0,2 m
mniejszej od projektowanej , a ngstie pogébi¢ do gkbokasci whasciwej, bezpérednio
przed wykonaniem fundamentow.

5.2. Odspojenie i odktad urobku.
Odspojenie gruntu w wykopach nayeprowadz¢é mechanicznie lubecznie.
Podczas trwania robét ziemnych nglewrdcic szczegdlna uwagna:

* bezpieczna odleg#é od przewodow wodoggowych , gazowych, kanalizacyjnych,
kabli energetycznych itp. W przypadku natrafiemsa uradzenia nie oznaczone
w dokumentacji projektowej ,nalg miejsce to zabezpieazynatychmiast
powiadomé Inwestora i odpowiednie przedbiorstwa i instytucje.

e nalezy bezwarunkowo odspoigrunt kcznie na gibokasciach i w miejscach, w
ktorych projekt wskazuje  przebieg innego uzbrenNiezalenie od
powyzszego, czasie zycia sprztu mechanicznego nalg prowadzé ciagla
obserwagj odspajanego gruntu,

* nalery zainstalowa bezpieczne zg&gia,

 naley zachowdé bezpiecza odlegig¢é sprztu mechanicznego od kradzi
wykopu zalenej od rodzaju gruntu

5.3 Podiae.

Podiaze naturalne powinno stanaiwnienaruszony grunt rodzimy, naturalnej wilgairio
o wytrzymatdci powyzej 0,05 MPa wg PN—86/B-02480.

Przy wykonywaniu wykopéw pod fundamenty i instagagurocagowe, w Sposob
mechaniczny nalg wykona je do gébokasci 0,1-0,2 m mniejszej od projektowanej, w
zalenosci od wytego sprztu , a nasfpnie pogébic do gkbokasci  wiasciwej,
bezpdrednio przed wykonaniem fundamentow.

5.4. Zasypka i zagszczenie gruntu.

Do zasypania fundamentéw scian fundamentowych obiektéw kubaturowych agle
wykorzysta& grunty piaszczyste pochage z wykopow na odkiad, lub dowiezienie spoza
strefy rob6t z wydczeniem gruntow pylastych, lessowych, z kamieni&rhi gruzem, .
Zasypk nalery prowadz¢ warstwami 25 - 35 cm z jednoczesnym ¢gxgzaniem
mechanicznym.

Stopier zag:szczania winien wyno&i0,95 - 1,0 . Zasypk wykopu powyej warstwy
ochronnej dokonuje sigruntem rodzimym warstwami z jednoczesnym ubijamie

5.5. Warunki gruntowo- wodne.

Dla potrzeb projektowanego budynku wykonano dokuangeologiczno - inyniersky
stanowica integralm czes¢ dokumentacji projektowej. Autor opracowania -edanika
Gruntéw, mgr i. WojciechSwierad, 09-400 Ptock ul. Dybowskiego 40.



Charakterystyka geotechniczna podiga:

Pod wzgtdem geomorfologicznym teren wykonywanych badaajduje s w obrbie
prawego tarasu erozyjnego rzeki Wisty.

Jest to powierzchnia sandrowa o niewielkim zniGowaniu wysokéciowym, rzdne
terenu zawarte w przedziale 90,00m npm - 124,00m. np

Na badanym terenie doefokasci wykonanych odwiertéw (5,00 m) podi® budug:
warstwy powierzchniowe do ok. 1,20m - utwory organie ( humus i nasypy piaszczyste -
piaski drobne krednie) nasipnie utwory spoiste - gliny piaszczyste i piasztzyavizie
do poz. 3,50m ppt. glinyasv stanie twardoplastycznym.

Warunki hydrogeologiczne:

W trakcie wiercé 15.05.2019r stwierdzono w miejscu wykonanych odtdig
wystepowanie wody gruntowej o swobodnym zwierciadle aaipmie 2,50-2,60 m ppt.

5.6 Wywozy i przewozy ziemi
Wywoz ziemi na tymczasowy odktad w gbre placu budowy. Przywdz piaskiwyiru i
brakupcej ziemi Wykonawca zorganizuje we wtasnym zakresie

5.7. Szeroké¢ wykopu
Zasady okrélenia ilasci robot ziemnych przy robotach konstrukcyjnychmidwych.
nachylenie skarp roboczych wykopow powinny wyhdst0,6

6. KONTROLA JAKO SCI

Ogodlne zasady kontroli jako podano w ST WO.

Po wykonaniu wykopu natg sprawdzt , czy pod wzgidem ksztalttu i wykonania

odpowiada on wymaganiom zawarty w ST oraz czy dbid& wykonania nie przekracza

tolerancji podanych w normach.

Sprawdzeniu podlega:

a/ wykonanie wykopu i podia,

b/ zabezpieczenie przewododw i kabli napotkanychowlie wykopu,

c/ stan umocnienia wykopow podatekm bezpieczestwa pracy robotnikow
zatrudnionych przy wykonywaniu fundamentow i mantanstalaciji,

d/ wykonanie niezédnych zej¢ do wykopow w postaci drabin, nie rzadziej nb 20

cm,
e/ jaka¢ gruntu przy zasypce,
f/ zagszczenie,

al wykonanie korytowania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarws

m*- dla wykonania i zasypki wykopu, stabilizacji gtu, podsypki filtracyjnej, podsypki
piaskowo zwirowej

m?- dla wykonania korytowania , umocnienia wykopu,

mb- dla wykonanid&cianek szczelnych , ruragow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST WO.
Odbioru robét ziemnych natg dokon& zgodnie z normmPN-B-066050.
Odbiorowi podlega iléc i jakos¢ wykonanego wykopu , korytowania.



Odbiorowi podlega il& i jakos¢ zasypanego wykopu , plantowania, formowania
nasypow i skarp
oraz ilas¢ przemieszczenia i transportu gruntu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia ogolne

Sprawy zwazane z ptatngciami reguluje Umowa. Zeli jest inaczej to podstawptatnaci
jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykoraagednost& obmiarowa ustalor
dla pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtawa ptatnici jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagws danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej kedzie uwzgédnia
wszystkie czynn€ri, wymagania i badania skiadeg s¢ na jej wykonanie, oki&one dla
tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej. Cgregnostkowe lub kwoty ryczattowe
robét keda obejmowa:

- robocizre bezpdrednia wraz towarzyszcymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaya
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Ceny jednostkowe madhy¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2 Organizacja ruchu
Koszty zwhzane z organizagjuchu obejmu:

* opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzmipowiednimi
instytucjami,

» projektu organizacji ruchu na czas trwania budomngz z dostarczeniem kopii
projektu Inspektora nadzoru i wprowadzeniem dalszroian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,

» ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia, zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

» opfaty/dzierawy terenu,
* przygotowanie terenu,

» konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier,
oznakowa, drenau,

* tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania organizacji ruchu:

* 0czyszczenie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet.

Koszt uruchomienia i likwidacji dotyazych organizacji ruchu obejmuje:



* usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

» koszty zwizane z organizagjuchu publicznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Roboty lzda wykonywane w bezpieczny sposdbisle w zgodzie z Polskimi Normami
lub odpowiednimi normami krajow UE lub benefitjéw Programu ISOPA
w zakresie przytym przez polskie ustawodawstwo.

PN-B-06050 - Geotechnika .Roboty ziemne. Wymaaagolne.
PN-B-10736 - Roboty ziemne. Wykopy otwarte dlaggvodéw wodoaigowych
i kanalizacyjnych.
BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemigmagania i badania.
BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe .Robpiymne.
BN-/8931-12 - Oznaczenie wshkaka zagszczenia gruntu.
PN-86/B-022480 - Grunty budowlane. O#temia, symbole , podziat i opis gruntow.
BN-70/8931-05 - Oznaczenie wgkgka ngnaosci gruntu jako podiza nawierzchni
podatnych.
PN-66/B-06714 - Kruszywa mineralne. Kruszywo kamie, budowlane.

Badania teiczne. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru
Robo6t Budamwb-Montaowych.



